
別紙2-1：センサーBOX（既存３Dドローイング設備）内の機器配置図・接続
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〇各機器間の接続ケーブル

①センサー→PC：USB3.0（A-B）

②PC↔HDD:USB3.0（A-A）

③PC→アンプフィーダー:オーディオ変換端子（イヤホン端子-RCA端子）

④アンプフィーダー→スピーカーLR：スピーカーケーブル（スピーカー側はケーブルを溶接）

⑤PC-映像分配器/DIF-12A DVI-Dケーブル

※３UPSはPC、HDD、映像分配器（DIF-12A）に電力を供給（接続は各機器の電源コード）

※２UPS、アンプ、映像分配器（CRO-HE25TX）、センサーは筐体背面の電源タップから電力を

とっています

⑥映像分配器/DIF-12A→映像分配器/CRO-HE25TX：HDMI（出力側にDVID-Dケーブル→HDMI

の変換アダプタ有り）
※１映像分配器/CRO-HE25TXからはLANケーブルを筐体の外へ出し、ホール壁面のLANポートへ
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別紙2－2：筐体内写真
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別紙2－3：筐体その他写真
機器筐体写真
正面 横

筐体背面ファン

小型ファンが筐体背面に2か所付いています（電力は電源タップから）

筐体規格｟幅60ｃｍ、奥行（上部）24㎝、奥行（下部）46㎝、高さ90ｃｍ｠


